Judul Artike 1TImigh
Jumlah Penulis

LEMBAR
HASIL PENILAIAN SEJAWAT SEBIDANG ATAU PEER REVIEW
KARYA ILMIAH : JURNAL ILMIAH

: Perancangan Prototipe Robot Penghalang Garis Berbasis ROBO TX Controller

12

Status Pengusul (Penulis ke-) : 2

Identitas Jurnal Ilmiah

Kategori Publikasi Jurnal Imiah
(beri  pada kategori yang tepat) :

: a. Nama Jurnal
b. Nomor ISSN

: Jurnal Teknologi Industri
1 2302-2191

¢. Vol. No. Bin. Thn: Vol.1, 20 Juli 2012
: Universitas Suryadarma, Jakarta
e. Jumlah Halaman : 7

d. Penerbit

]
|
i
(-

I.  Hasil Penilaian Validasi :

Jurnal Ilmiah Internasional Berputasi
Jurnal Timiah [nternasional
Jurnal Ilmiah Nasional Terakreditasi
Jurnal Ilmiah Nasional Tidak Terakreditasi
Jurnal Ilmiah Terindex di DOAJ/lainnya

No Aspek

Uraian/Komentar Penilaian

1 | Indikasi Plagiasi

p\/wﬁ—‘t@w\é (?&&« AWq%: /}6\@%‘1@1

2 | Linieritas

AtRxel €k, Oinpar

II. Hasil Penilaian Peer Review:

Nilai Maksimal Jurnal Ilmiah Nilal Akhi
ilai ir
Kom;l))qn.e]n Y ang Internasional | Internasional Nasional Nasional Tidak | Nasional Terindex Yang
iial Bereputasi Terakreditasi | Terakreditasi DOAJ dIL Diperoleh

Kelengkapan dan 1 1

kesesuaian  unsur

jurnal (10%)

Ruang lingkup dan 3 3

kedalaman pembahasan

(30%)

Kecukupan dan 3 3

kemutakhiran

data/informasi dan

metodologi (30%)

Kelengkapan unsur dan 3 3

kualitas Penerbit (30%)

Total = (100%) 10 10

Kontribusi pengusul: Penulis 2 dari 2 : 10 X 40% 4

Komentar/Ulasan Peer Review :




Kelengkapan kesesnaian unsur Q/QQA/ _,P '
J ‘f)‘e’«“{‘wl/l L0-KRQuacus i lur
/%Lﬂf@w Low

. A AU e g E{VLSurmh Cl

A \/?/‘QWQ‘IL\’IU"QU%V\ Q%WY’MW

2, -D-Orl

| | dl ¢ /PQV\MQL%LM

ottt fRwag) /QUMA/ELW Ao v’(f)@&gamm
werdican € dy, Ladl,

\&{Q%mpxdnm /bz,r—é//&%

oS

Kecukupan dan  kemutakhiran

datafinformasi dan metodologi < %QM, /QQ} Pav r-Qq,v\ HQ VYLLL/tA/{L l/wyﬁw)
LA
A / /Q\JPH aky ~Sang-at M\Cm 20

e tokaloyr o4, -
opat, TG Fauneln g,

U=

l Kelengkapan unsur dan kuali(as

| Penerbit M’“{J’Q‘Q’P"’LV\ -CLM’LW‘ *%L:viﬁ A&F
Koaitas /P@NZV*’ Suda,  OA,

m;tq

Jakarta, 17 Desember 2021

Penilai [

X

Prof. Dr. Ir. Dadang Gunawan, M.Eng

NIDN : 0014105803
Unit kerja : Program Studi Teknik Elektro Universitas Indonesia
Bidang Hmu : Teknik Elekiro

Jabatan Akademik (KUM) : Profesor (1050)
Pendidikan Terakhir :83



Judul Artike 1llmiah
Jumlah Penulis

LEMBAR

HASIL PENILAIAN SEJAWAT SEBIDANG ATAU PEER REVIEW
KARYA ILMIAH : JURNAL ILMIAH

: Perancangan Prototipe Robot Penghalang Garis Berbasis ROBO TX Controller

12

Status Pengusul (Penulis ke-) : 2

Identitas Jurnal Ilmiah

Kategori Publikasi Jurnal Imiah
(beri Y pada kategori yang tepat) :

: a. Nama Jurnal
b. Nomor ISSN

: Jurnal Teknologi Industri
: 2302-2191

¢. Vol. No. Bln. Thn : Vol.1, 20 Juli 2012
: Universitas Suryadarma, Jakarta

d. Penerbit

e. Jumlah Halaman :

d
]
=
(-

I.  Hasil Penilaian Validasi :

7

Jurnal Iimiah Internasional Berputasi
Jurnal Iimiah Internasional
Jurnal llmiah Nasional Terakreditasi
Jurnal Ilmiah Nasional Tidak Terakreditasi
Jurnal Ilmiah Terindex di DOAJ/lainnya

No Aspek

Uraian/Komentar Penilaian

1 | Indikasi Plagiasi

Tidole cdla Inohlees: Plogiat

2 | Linieritas

/M’MC(L 505&% Lmrf,f de’njcn doqu Lij

II. Hasil Penilaian Peer Review:

Nilai Maksimal Jurnal Ilmiah . .
Komponen Y - - - - _ _ _ - Nilai Akhir
ponen rang Internasional | Internasional Nasional Nasional Tidak | Nasional Terindex Yang
Dinilai Bereputasi Terakreditasi | Terakreditasi DOAJ dll. Diperoleh
Kelengkapan dan 1 1
kesesuaian unsur isi
jurnal (10%)
Ruang lingkup dan 3 2.7
kedalaman pembahasan
(30%)
Kecukupan dan 3 2.8
kemutakhiran
data/informasi dan
metodologi (30%)
Kelengkapan unsur dan 3 3
kualitas Penerbit (30%)
Total = (100%) 10 95
Kontribusi pengusul: Penulis 2 dari 2 : 9.5 X 40% 3.80
Komentar/Ulasan Peer Review :




Kelengkapan kesesuaian unsur

)CC'I(’n‘j’CGPGh LesoSue len UnSUr  Sudoh
bm)ﬂ ) chmeve UnSULY —UY)Su;’no)é,- Shb e
chs ok FMC{OI’W'UG"‘/ P(’m\:akodon/

kesrmpulen ) def ey pusizlce.

Ruang lingkup dan kedalaman
pembahasan

Yuen L)njkuP devn  kedelomon maolery
Sude baolc ) St’lv’njjﬁa )C{’S/m);ubn (\77
C\lc’a))a A Sud: ,én,)}cc_P clevy _LC'Pﬁ.] )

Kecukupan dan kemutakhiran
data/informasi dan metodologi

lcecokeopon don  Jemo dzlchiron 6/42/
|"1F07rhc;5] SU(‘lél/) é&;lc C’éf\ M(i‘cc/ofojf

Yéns dnljakaj SvdeL, —‘4’(?/0(}1‘); clon
‘Fnj)Ca)‘).

Kelengkapan unsur dan kualitas
Penerbit

Wlen?\(a)%h UnSur  Svdeh  borke  clon
[PV S ?mar\aH 50(?415 ol .

Jakarta, 10 Desember 2021

Penilai II :

Prof. Dr. Ir. Indra Suryati, MT

NIDN

Unit kerja

Bidang limu

Jabatan Akademik (KUM)
Pendidikan Terakhir

- 0316105601

: Fakuhas Teknologi Indusiri Universitas Trisakti
: Teknik Elekiro

: Profesor (1050)

:S3




LEMBAR
HASIL PENILAIAN SEJAWAT SEBIDANG ATAU PEER REVIEW
KARYA ILMIAL : JURNAL ILMIATIL

Judul Artikel Ilmial : Perancangan Prototipc Robot Penghalang Garis Berbasis ROBO TX Controller
Jumlah Penulis :2
Status Pengusul {(Penulis ke-) © 2
Identitas Jurnal Ilmiah : a. Nama Jumal : Jurnal Teknologi Industri
b. Nomor ISSN 1 2302-2191
¢. Vol. No. Bin, Thn : Vol.1, 20 Juli 2012
d Penerbit ; Universifas Suryadarma, Jakaria

¢. Jumlah Halaman : 7

Kategori Publikasi Jurnal Imiah 1 Jurnal Nmiah Intemasional Berputasi

(beri ¥ pada kategori yang tepa() : 3 Jurnal Hniah Internasional

1 Jurnal Iimiah Nasional Terakreditasi

% Jurnat 1¥miah Nasional Tidak Terakreditasi
Jurna! Iimiah Terindex di DOAJ/lainnya

Rekapitulasi Hasil Penilaian Peer Review

o Nilai Peer Review Nilai rata-rata
Komponen Yang Dinilai Reviewer 1 Reviewer 2 RITR2) /2

Kelengkapan dan kesesuaian unsur ist jumal 1 1 1
(10%) _ ) )
?3%% Iingkup dan kedalaman pembaha.san 3 i 27 285
Kecukupan dan kemutakhiran data/informasi 2 28 29
dan metodologi (30%) ’ ) :
Kelengkapan unsur dan kualitas Penerbil 2 3 3
(30%) )
Total = (100%) 10 95 9.75
Nilai Total Kontribusi Pengusul: 9.75 X 40% 3.90
Catatan:

Ma@mwn Aan Caran T’am reriewer Earu; Celald menSad

Y@—Mh an 4ntng evahﬁ katan M\Z-\’aé feh\)l?\car\

asda miiah  Gglangurna -

Jakarta, 23 Desember 2021
Teknik Elektro Universitas Dirgantara Marsekal Suryadarma




